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OPINIA POMOCNICZEGO OPIEKUNA NAUKOWEGO

Pani mgr inz. Maja Michatowska zakonczyta realizacje prac badawczych zgodnie z
zatozeniami 1 harmonogramem pracy doktorskiej. Rozprawa doktorska powstata w ramach
realizacji projektu ,,Doktorat wdrozeniowy” finansowanego przez Ministerstwo Edukacji i
Nauki (numer projektu DWD/3/19/2019) oraz firm¢ Vimap sp. z 0.0., w ramach dziatalnos$ci
badawczo-rozwojowej tej firmy. Doktorantka wykonata wszystkie zaplanowane zadania i
zakonczyla pisanie rozprawy doktorskiej, ktorg przedtozyta Radzie Naukowej Dyscypliny
inzynieria ladowa, geodezja 1 transport Uniwersytetu Warminsko-Mazurskiego w Olsztynie.
Praca zostala poddana sprawdzeniu w systemie antyplagiatowym i pozytywnie przeszta proces
oceny.

Doktorantka zatrudniona jest w firmie Vimap sp. z o0.0. specjalizujacej sie w
pozyskiwaniu danych geoprzestrzennych przy wykorzystaniu zaawansowanych technologii
pomiarowych. Glownymi elementami mobilnego systemu rejestrujgcego tej firmy, s3
zintegrowane sensory, na ktére skladaja si¢ min. kamery wizyjne, termowizyjne, skaner
laserowy, odbiornik GNSS, zainstalowane na pokladzie §miglowca.

W ramach pracy badawczej, doktorantka przeprowadzila badania zwigzane z
problemami technologicznymi wystepujacymi w firmie, w ktorej jest zatrudniona, co jest
zgodne z zalozeniami programu ,,Doktorat wdrozeniowy”. W ramach prowadzonego projektu
zostaty zdefiniowane dwa cele badawcze wynikajace z probleméw technologicznych:

1. Opracowanie procesu umozliwiajagcego okreslenie w sposob automatyczny

lokalizacji pnia drzewa na podstawie danych pozyskanych systemem Vimap.



2. Opracowanie procesu umozliwiajgcego okreslenie, w sposob automatyczny,

gatunku i typu drzewa na podstawie danych pozyskanych systemem Vimap.

Pierwszy cel badawczy zostal zrealizowany poprzez opracowanie i implementacje
algorytmu stuzacego do wykrywania pni drzew za pomocg algorytmow opartych o transformate
Hough, odporng estymacje metoda najmniejszych kwadratéw i testy statystyczne. Danymi
wejsciowymi wykorzystanymi do realizacji tego zadania byly dane ze skaningu laserowego.

Drugi cel badawczy zostat zrealizowany poprzez stworzenie aplikacji do klasyfikacji
gatunkdéw oraz typu drzew na podstawie zobrazowan wizyjnych. Doktorantka opracowala
system stuzacy do rozpoznawania gatunkow drzew wykorzystujac do tego celu uczenie
maszynowe 1 platform¢ ML.NET. Wybor tej platformy podyktowany byt zalozeniami programu
,Doktorat wdrozeniowy”. Jednym z gléwnych zatozen tego programu jest wdrozenie wynikow
badan w firmie zatrudniajacej doktorantkg, co spowodowato konieczno$¢ dostosowania
zbudowanego oprogramowania do systemu informatycznego wykorzystywanego w firmie.

Zarowno cel gtowny pracy jak i cele szczegdtowe zostaty zrealizowane, a wyniki badan
zostaty wdrozone w firmie.

W calym procesie tworzenia pracy doktorskiej, poczawszy od analizy aktualnej
literatury tematu, poprzez prowadzenie prac badawczych do przygotowania publikacji
naukowe] prezentujgcej opracowane rozwigzania, doktorantka wykazata si¢ duzymi
umiejetnosciami, pracowitoscia i samodzielnoscig. Bardzo wysoko oceniam réwniez rozwoj
naukowy 1 programistyczny, ktore pozwolity doktorantce na opracowanie algorytmow,
samodzielne przygotowanie oprogramowania oraz zintegrowanie ich z procesem
technologicznym firmy Vimap.

Caloksztalt prowadzenia badan, realizacj¢ kolejnych etapow pracy oraz opisanie ich w
postaci rozprawy doktorskiej oceniam pozytywnie. Cele badawcze zostaly w pelni

zrealizowane 1 wdrozone w procesy technologiczne firmy.



