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Streszczenie

Gtownym celem badawczym niniejszej rozprawy jesgwiaiccie modelu
matematycznego metody MAFA (angdodified Ambiguity Function Approaghv taki
sposob, by mdiwe stato s¢ wyznaczenie ngidzysystemowego opaienia sprztowego.
W pracy wyznaczono cztery zadania badawcze: (I)yfikatja i testowanie modelu
matematycznego jak i algorytmow metody MAFA uiiwiajacych estymag
migdzysystemowego  opdienia  sprgtowego oraz  modyfikacja  obszaru
poszukiwawczego metody MAFA (Il) wyznaczenie wécio migdzysystemowego
op&nienia sprztowego oraz porOéwnanie wynikdw estymacji otrzymdnyc
z wykorzystaniem metody MAFA i metody LAMBDA ; ()lanaliza stabilnii wartaci
parametru midzysystemowego opaienia sprztowego w czasie; (IV) ocena wptywu
estymacji mgdzysystemowego opgdienia sprztowego na proces obliczeniowy
oraz wptywu stosowania tego parametru, jako statejzgkdnianej w procesie
obliczeniowym. W celu realizacji povgzych zad&d wykorzystano obserwacje
systeméw GPS (angslobal Positioning Systenoraz Galileo. Teza rozprawy, ktorej
weryfikacja maliwa byta poprzez realizagjpodstawowego celu badawczego, brzmi:
rozwiniecie modelu matematycznego metody MAFA pozwoli n&ymasp
miedzysystemowego affdenia sprztowego bez konieczfm powigzywania tego

parametru z nieoznaczafedami pomiaru fazowego

Uzyskane wyniki badaoraz przeprowadzone w rozprawie analizy pozwalaj
stwierdzt, ze rozwingcie metoda MAFA o0 wyznaczenie ¢dizysystemowego
op&nienia sprztowego jest maiwe. Jednocz@ie nie ma konieczrici powigzywania
tego parametru z nieoznaczéoig pomiaru fazowego, tak jak ma to miejsce w przypadk
metod opartych o rozwzywanie nieoznaczokoi. Pozwala to usprawdiproces

opracowania obserwacji satelitarnych.

Stowa kluczowe:GPS, Galileo, GNSS, ISB, gqdzysystemowe ofxiienia sprztowe,
metoda MAFA
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